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TRAVAUX DIRIGES - 3

1 Intégration numérique!

EXERCICE 1

Soit f une fonction définie sur l'intervalle [a,b]. Ecrire la fonction QUADPM permettant de calculer une
approximation de l'intégrale de f sur [a,b] par la méthode composite des points milieux.

EXERCICE 2

Soit f une fonction définie sur U'intervalle [a,b]. Ecrire la fonction QUADTRAPEZE permettant de calculer
une approximation de I'intégrale de f sur [a,b] par la méthode composite des trapézes.

EXERCICE 3

Soit f une fonction définie sur lintervalle [a,b]. Ecrire la fonction QUADSIMPSON permettant de calculer
une approximation de l'intégrale de f sur [a,b] par la méthode composite de Simpson.

EXERCICE 4

En utilisant les 3 fonctions précédentes, écrire un programme Matlab permettant d’obtenir la figure 1 sachant
qu'ici f(x) =sin(z),a =0et b= .
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Figure 1: Ordre des méthodes composites

IExercices associés & la présentation sur les méthodes d’intégration numeérique



2 Algébre linéaire?

EXERCICE 5

Soient x et y deux vecteurs de R" et « € R. Ecrire la fonction VECAXPY permettant de calculer z = az +y.

EXERCICE 6

Soient x et y deux vecteurs de R™.
1. Ecrire la fonction VECDOT permettant de calculer le produit scalaire entre les vecteurs x et y.

2. Ecrire la fonction VECNORMI1 permettant de calculer
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3. Ecrire la fonction VECNORM2 permettant de calculer
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EXERCICE 7

Soient X et Y deux matrices de M, ,,(R) et o € R Ecrire la fonction MATAXPY permettant de retourner
Z=aX+Y.

EXERCICE 8

Ecrire la fonction MATTRANSPOSE permettant de retourner la transposé d’une matrice.

EXERCICE 9

Ecrire la fonction MATMULT permettant de retourner le produit d’'une matrice par un vecteur.

EXERCICE 10

Ecrire la fonction MATMATMULT permettant de retourner le produit de deux matrices.

EXERCICE 11

Ecrire la fonction MATNORM1 permettant de retourner la norme d’une matrice A € M,, ,(R)
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2Exercices associés & la présentation sur la résolution de systémes linéaires



