Proposition 1. Soit A une matrice réguliere. On a les propriétés suivantes
a. Ya € K*, cond(aA) = cond(A).
b. condy(A) =1, Vp € [1, +0].

c. conda(A) =1 si et seulement si A = aQ avec a € IK* et Q matrice unitaire

Proof. Soit A une matrice réguliére.

a. Soit aw € IK*, on a
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= cond(A)
b. On a | = AA™1. Or pour toute norme subordonnée, on a [I] = 1 et donc 1 = |AA™| < A |A™| = cond(A).

c. Admis. Voir par exemple Analyse numérique matricielle appliquée a Uart de l'ingénieur (2004), Lascauz, P. et
Théodor, R., Tome 1, Théoreme 2 page 142-143.
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